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Skladova navigace RFID

Firma Jungheinrich rozsiFila svym modulem Skladova navigace RFID pouziti transponderové
technologie pro aktualni generaci kombinovanych vysokozdviznych voziki, ¢imz vyznamné

rozSitila moznosti vozik( do tizkych ulicek.

Vozik EKX, ktery vyrobce predstavil v roce 2007,
byl prvnim vozikem urcenym do tzkych prostorf,
ktery vyuzil techniku RFID na Siroké bazi k ovla-
dani voziki, to znamena pro podlahové Fizeni a ko-
munikaci s ridicim informacnim systémem skladu.
Mezitim se jiz dostalo do provozu vice nez tisic té-
chto vozikil a tato technologie se Gispésné etablo-
vala.

RFID NAHRAZUJE MAGNETY

Ovladani vysokozdviznych vozikl v tzkych ulic-
kach a skladovych zonach je rozhodujicim krité-
riem pro bezpecny provoz a pro dodrzeni vSech
funkei vyzadovanych zakony a predpisy, jako jsou
zajisténi koncli ulicek, odpojeni zdvihu nebo snizeni
rychlosti. Bézné systémy pouzivaji pro toto ovla-
dani prevazné magnety umisténé do podlahy.
Pritom mohou byt pomoci riiznych kombinaci
magnetil rozeznavany urcité zony a mohou byt me-
chanicky provadéna prislusna bezpecnostni zapo-
jeni - napriklad automatické zastaveni voziku pred
vyjetim z ulicky. Pomoci téchto mechanickych spi-

nactl se ovsem mize do voziku predavat pouze
velmi omezeny pocet informaci. VétSinou jsou k di-
spozici jen tfi stopy. To ovSem u stale komplexnéj-
Sich zarizeni a pFi stoupajicich pozadavcich na
bezpecnost ¢asto nedostacuje.

K ovladani nového kombinovaného vysokozdvi-
Zného voziku EKX Jungheinrich se v podlaze haly
k ovladani jiz nepouzivaji magnety, nybrz tran-
spondery (tagy). Samotny vozik je vybaven Ctecim
a zapisovacim zafizenim RFID, které komunikuje
s transpondery. Ty musi spliiovat dva tkoly: - musi
identifikovat jednotlivé ulicky a oblasti skladovani,
- amusi trvale sledovat priibéh drahy vysokozdvi-
Zného voziku. Diky tomu je kdykoliv mozné presné
uréeni aktualni polohy voziku ve skladu. A jesté
vice: v ovladani voziku je ulozena kompletni topo-
logie skladu (podobné jako u GPS), jen s tim rozdi-
lem, Ze informace p¥ichazeji z podlahy. Tim je také
mozné na libovolném misté aktivovat bezpecnostni
funkce, jako napriklad omezeni rychlosti pfi prejiz-
dénf tnikovych cest nebo odpojeni zdvihu v pri-
jezdech s omezenou vyskou.

Jungheinrich vybavuje voziky EKX technologii
RFID pro inteligentni Fizeni a komunikaci se skla-
dovym systémem

OPTIMALIZACE CINNOSTf PRIZPUSO-
BENA TOPOLOGII

Podlahové ovladani RFID vSak neposkytuje
pouze vyhody v oblasti technické bezpecnosti,
nybrz umoznuje i optimalizaci rychlostnich profilli
jizdy v souladu s topologii podlahy. O maximalni
rychlosti jizdy voziku totiz v praxi ¢asto rozhoduje
rovnost podlahy. V mnoha pripadech neni kvalita
podlahy na riiznych mistech stejna a rychlost jizdy
musela byt az dosud obecné sniZena z dlivodu vy-
skytu nékolika malo Spatnych mist. Pomoci nového
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Standardy kvality v oblasti Supply Chain - novinky 2009

K Logestics Consaltants

Kdy: 12. 3. 2009, 9-17 hodin Kde: Hotel Pratol, Ri¢any u Prahy

Program: - novela normy ISO 9001:2008

- potfebné zmény dokumentace k naplnéni novely

- informace o systému fizeni bezpec¢nosti dodavatelskych
fetézcl podle normy ISO 28000:2007

- vazba na ostatni standardy fizeni v oblsati Supply Chain

Zavazna prihlaska

PFijmeni, jméno, titul:

Firma:
Fakturaéni adresa véetné PSC:
IC: DIC: Tel.: e-Mail:

Potvrzujeme, Ze zaplatime seminar (véetné DPH 19%) do zahajeni kurzu, pfevodem na Ucet Cislo 743453/0300. Cena nezahrnuje ubytovani.
V cené jsou zahrnuty veskeré naklady spojené s pfipravou a realizaci seminare, studijni materialy, stravné (obédy). Pfihlasku zaslete
elektronicky na adresu kalensky@reliant.eu nebo faxem na &islo +420 241 442 821 nejpozdéji do 27.2.2009.
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Podpis a razitko:

Reliant, s.r.o., U Habrovky 1562/11A, 140 00 Praha 4, tel.: +420 241 445 270, e-mail: info@reliant.eu,
http://www.reliant.eu, kontaktni osoba: Ing. Jifi Kalensky




systému je nyni mozné provést optimalizaci rych-
lostnich profilii podle prislusné situace a prejizdét
pomalu pouze tam, kde to stav podlahy vyZaduje.
V nékterych pripadech se tim dalo, i pfes velmi
rozdilné poméry v kvalité podlahy, dosahnout na-
rlistu obratky palet az 0 5 %.

STRUCNY PREHLED FUNKCT OVLADAN{
vozfKkU pomoct RFID

Bezpecnostni vypnuti zajisténi na koncich ulicek,
vypnuti zdvihu, vypnuti pojezdu.

Rychlostni profily. snizeni rychlosti (nap¥. pred
Unikovymi cestami), optimalizace rychlostnich pro-
filli podle topologie podlahy.

Mobilni systémy ochrany osob (PPS): zapnuti a
vypnuti mobilnich systém0 pro ochranu osob (PSS
professional); délky tsekl s rliznymi rychlostmi,
délky jizdnich drah zavislé na rozmérech ulicky,
kratky kolizni isek v predregalové zéné (PSS pro-
fessional plus).

Obchodni zastoupeni

E.H.P,s.r. o.
Kalmar CZ
Budéjovicka 6
Jesenice u Prahy
PSC 252 42

tel./fax: 241 932 573, 241 932 575
mobil: 602 217 914

Navigace ve skladu:. zapojeni voziku do systému
spravy skladu; pFimé prevzeti prikazli k zasklad-
néni; automatické najeti do cilové polohy.

Automatické najeti Modul Skladova navigace
pro automatické najizdéni vysokozdviznych vozikii
pro tzké ulicky az do cile, tak jak byl poprvé pre-
zentovan na CeMAT 2008, se mezitim prosadil
v rliznych skladovych projektech.

Zakladem je zde opét presné urceni polohy po-
moci RFID. K tomu jesté prispiva zapojeni voziku
do existujiciho systému spravy skladu.

Prichazejici ptikazy k manipulaci nebo zasklad-
novani budou prenaseny ze skladového pocitace
pFimo do voziku. Najeti k cili uvnit? skladové ulicky
bude provedeno plné automaticky a pfitom budou
optimalizovany jak draha tak ¢as. Tim se vylouci
zbytecné a opravné jizdy a Fidic se miize plné kon-
centrovat na svou praci. Ovladani se sklada z hori-
zontalniho urceni polohy, z predvolby vysky zdvihu
a z automatického vy/zaskladnéni. Vyhodami pro
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uZivatele jsou vysoka kvalita zaskladiovani (systém
pripousti provedeni stohovani pouze na misto defi-
nované eviden¢nim systémem skladu) a podstatna
Uspora Casu. Prvni praktické testy ukazaly nardst
vykonu skladovych Cinnosti priblizné o 15 %.

INTELIGENTNf RIZENf PRACE
Vykonnostni Gidaje vozikii pro obsluhu vysokych
regalli se diky uzivani techniky se stridavym pro-
udem v poslednich letech velice rychle zvysily.
Rychlost zdvihu se nyni pohybuje na Urovni
0,5 m/s a rychlost jizdy je kolem 12 km/h. V pod-
statnych charakteristikach €innosti se tim dosahlo
témér zdvojnasobeni Grovné vykond. Takové vy-
konnostni skoky se jiz do budoucna daji tézko oce-
kavat, a to zejména proto, Ze jiz v podstaté bylo
dosazeno mezi danych fyzikalnimi zakony. Voziky
budoucnosti musi byt nejen vykonnostné silné, ale
musi také disponovat inteligentnim technickym
systémem, aby je bylo mozné pripojit optiméalné
k vypocetni technice a integrovat do logistickych
postupll. Vyuziti technologie RFID k ovladani
z podlahy a rovnéZ vyuZiti navigace ve skladu
k tomu dava dobré predpoklady. DalSim vyuZzitim
mize byt sledovani zbozi, pro néz jsou antény
RFID integrovany do vidlicovych vozikli. RFID
tedy neni pouze nahradou ¢arového kodu. Roz-
sahlé informace z transponderu poskytuji mnoho
moznosti k propojeni sledovani dopravovaného
zbozi, manipulacni techniky i manipulacnich
vozikl a tim k optimalizaci toku material(i i infor-
maci. O LR
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